
STT MASV HỌ ĐỆM TÊN LỚP TÊN ĐỀ TÀI GVHD BỘ MÔN

1 21085051 Nguyễn Trung Hiếu DHDKTD17BTT Thiết kế và chế tạo máy quấn cuộn dây điện từ tự động Bạch Thanh Quý TĐH

2 21084741 Nguyễn Bá Cường DHDKTD17BTT Thiết kế và chế tạo máy quấn cuộn dây điện từ tự động Bạch Thanh Quý TĐH

3 21086601 Võ Nguyễn Anh Tuấn DHDKTD17BTT Thiết kế và chế tạo máy quấn cuộn dây điện từ tự động Bạch Thanh Quý TĐH

4 21137411 Cao Đại Vĩ DHDKTD17C Nghiên cứu phương pháp điều khiển tốc độ động cơ KĐB Bạch Thanh Quý TB

5 21088271 Nguyễn Quốc Việt DHDKTD17C Nghiên cứu phương pháp điều khiển tốc độ động cơ KĐB Bạch Thanh Quý TB

6 21072171 Nguyễn Đại Vĩ DHDKTD17C Nghiên cứu phương pháp điều khiển tốc độ động cơ PMSM Bạch Thanh Quý TB

7 21109931 Nguyễn Anh Khoa DHDKTD17C Nghiên cứu phương pháp điều khiển tốc độ động cơ PMSM Bạch Thanh Quý TB

8 21081031 Hồ Trọng Hiếu DHDKTD17C Máy quấn dây điện từ Bạch Thanh Quý TB

9 21088601 Võ Nguyễn Anh Tuấn DHDKTD17C Máy quấn dây điện từ Bạch Thanh Quý TB

10 21085051 Lê Trung Hiếu DHDKTD17C Máy quấn dây điện từ Bạch Thanh Quý TB

11 21084741 Nguyễn Bá Cường DHDKTD17C Máy quấn dây điện từ Bạch Thanh Quý TB

12 21103631 Cao Hải Đăng DHDKTD17C Ứng dụng giải pháp điện toán đám mây trong công nghiệp để điều khiển và giám sát mô hình trạm bơm công nghiệp từ xa sử dụng PLC Siemens. Bốc Minh Hùng TĐH

13 21108141 Huỳnh Trung Hậu DHDKTD17C Ứng dụng giải pháp điện toán đám mây trong công nghiệp để điều khiển và giám sát mô hình trạm bơm công nghiệp từ xa sử dụng PLC Siemens. Bốc Minh Hùng TĐH

14 21111771 Hoàng Công Hậu DHDKTD17C Ứng dụng giải pháp điện toán đám mây trong công nghiệp để điều khiển và giám sát mô hình trạm bơm công nghiệp từ xa sử dụng PLC Siemens. Bốc Minh Hùng TĐH

15 21100381 Nguyễn Đình Đại DHDKTD17C Ứng dụng giải pháp điện toán đám mây trong công nghiệp để điều khiển và giám sát mô hình trạm bơm công nghiệp từ xa sử dụng PLC Siemens. Bốc Minh Hùng TĐH

16 21113111 Võ Duy Huynh DHDKTD17C Ứng dụng giải pháp điện toán đám mây trong công nghiệp để điều khiển và giám sát mô hình trạm bơm nước chung cư TPHCM và Hà Nội từ xa sử dụng PLC Siemens. Bốc Minh Hùng TĐH

17 21098581 Bùi Hồ Xuân Trường DHDKTD17C Ứng dụng giải pháp điện toán đám mây trong công nghiệp để điều khiển và giám sát mô hình trạm bơm nước chung cư TPHCM và Hà Nội từ xa sử dụng PLC Siemens. Bốc Minh Hùng TĐH

18 21107281 Đỗ Minh Hoàng DHDKTD17C Ứng dụng giải pháp điện toán đám mây trong công nghiệp để điều khiển và giám sát mô hình trạm bơm nước chung cư TPHCM và Hà Nội từ xa sử dụng PLC Siemens. Bốc Minh Hùng TĐH

19 21101821 Phạm Việt Hùng DHDKTD17C Ứng dụng giải pháp điện toán đám mây trong công nghiệp để điều khiển và giám sát mô hình trạm bơm nước chung cư TPHCM và Hà Nội từ xa sử dụng PLC Siemens. Bốc Minh Hùng TĐH

20 21095181 Phạm Tiến Đạt DHDKTD17C Ứng dụng giải pháp điện toán đám mây trong công nghiệp để điều khiển và giám sát mô hình trạm tưới tiêu hoa màu từ xa sử dụng PLC Siemens. Bốc Minh Hùng TĐH

21 21095991 Hoàng Lê Bảo Duy DHDKTD17C Ứng dụng giải pháp điện toán đám mây trong công nghiệp để điều khiển và giám sát mô hình trạm tưới tiêu hoa màu từ xa sử dụng PLC Siemens. Bốc Minh Hùng TĐH

22 21073851 Hà Minh Đạt DHDKTD17C Ứng dụng giải pháp điện toán đám mây trong công nghiệp để điều khiển và giám sát mô hình trạm tưới tiêu hoa màu từ xa sử dụng PLC Siemens. Bốc Minh Hùng TĐH

23 21063841 Phạm Tuấn Đạt DHDKTD17C Ứng dụng giải pháp điện toán đám mây trong công nghiệp để điều khiển và giám sát mô hình trạm tưới tiêu hoa màu từ xa sử dụng PLC Siemens. Bốc Minh Hùng TĐH

24 21102721 Nguyễn Mạnh Tiến DHDKTD17C Điều khiển mô hình con lắc ngược đôi dựa trên giải thuật điều khiển hiện đại, thông minh Bùi Thị Cẩm Quỳnh TĐH

25 21073651 Trần Thanh Tỷ DHDKTD17C Điều khiển mô hình con lắc ngược đôi dựa trên giải thuật điều khiển hiện đại, thông minh Bùi Thị Cẩm Quỳnh TĐH

26 21060351 Nguyễn Vũ Thanh DHDKTD17C Điều khiển mô hình con lắc ngược đôi dựa trên giải thuật điều khiển hiện đại, thông minh Bùi Thị Cẩm Quỳnh TĐH

27 21089981 Lê Văn Tấn DHDKTD17C Điều khiển mô hình con lắc ngược đôi dựa trên giải thuật điều khiển hiện đại, thông minh Bùi Thị Cẩm Quỳnh TĐH

28 21095851 Đỗ Bá Nhân DHDKTD17C Điều khiển mô hình xe hơi điện dựa trên giải thuật điều khiển hiện đại, thông minh Bùi Thị Cẩm Quỳnh TĐH

29 21079541 Phạm Bá Hiếu DHDKTD17C Điều khiển mô hình xe hơi điện dựa trên giải thuật điều khiển hiện đại, thông minh Bùi Thị Cẩm Quỳnh TĐH

30 21090021 Nguyễn Tuấn Phong DHDKTD17C Điều khiển mô hình xe hơi điện dựa trên giải thuật điều khiển hiện đại, thông minh Bùi Thị Cẩm Quỳnh TĐH

31 21110031 Nguyễn Sỹ Đạt DHDKTD17C Điều khiển mô hình xe hơi điện dựa trên giải thuật điều khiển hiện đại, thông minh Bùi Thị Cẩm Quỳnh TĐH

32 21001711 Nguyễn Đình Luân DHRB17A Thiết kế giải pháp tích hợp 2 cánh tay robot ABB 6 DOF vào dây chuyền lắp ráp sản phẩm Dương Miên Ka TĐH

33 21139121 Phạm Quang Dũng DHRB17A Thiết kế giải pháp tích hợp 2 cánh tay robot ABB 6 DOF vào dây chuyền lắp ráp sản phẩm Dương Miên Ka TĐH

34 21004451 Đỗ Ngọc Triệu Vũ DHRB17A Thiết kế giải pháp tích hợp 2 cánh tay robot ABB 6 DOF vào dây chuyền lắp ráp sản phẩm Dương Miên Ka TĐH

35 21018591 Nguyễn Phúc Thuận DHRB17A Thiết kế giải pháp tích hợp 2 cánh tay robot ABB 6 DOF vào dây chuyền lắp ráp sản phẩm Dương Miên Ka TĐH

36 21082741 Trần Trung Hậu DHRB17A Thiết kế giải pháp tích hợp 2 cánh tay robot ABB 6 DOF vào dây chuyền tra keo kính xe hơi Dương Miên Ka TĐH

37 21078031 Nguyễn Đức Trí DHRB17A Thiết kế giải pháp tích hợp 2 cánh tay robot ABB 6 DOF vào dây chuyền tra keo kính xe hơi Dương Miên Ka TĐH

38 21009971 Trần Đức Thắng DHRB17A Thiết kế giải pháp tích hợp 2 cánh tay robot ABB 6 DOF vào dây chuyền tra keo kính xe hơi Dương Miên Ka TĐH

39 21027321 Hoàng Đình Huy DHRB17A Thiết kế giải pháp tích hợp 2 cánh tay robot ABB 6 DOF vào dây chuyền tra keo kính xe hơi Dương Miên Ka TĐH

40 21096221 Hoàng Minh Thái DHDKTD17CT Tích hợp cánh tay robot ABB 6 DOF vào dây chuyền phân loại sản phẩm ứng dụng xử lý ảnh Dương Miên Ka TĐH

41 21095001 Mai Công DHDKTD17CT Tích hợp cánh tay robot ABB 6 DOF vào dây chuyền phân loại sản phẩm ứng dụng xử lý ảnh Dương Miên Ka TĐH

42 21095961 Nguyễn Đăng Khoa DHDKTD17CT Tích hợp cánh tay robot ABB 6 DOF vào dây chuyền phân loại sản phẩm ứng dụng xử lý ảnh Dương Miên Ka TĐH

43 20114711 Võ Phú Quan DHDKTD16BTT Tích hợp cánh tay robot ABB 6 DOF vào dây chuyền đóng gói sản phẩm ứng dụng xử lý ảnh Dương Miên Ka TĐH

44 20109181 Nguyễn Trọng Phúc DHDKTD16D Tích hợp cánh tay robot ABB 6 DOF vào dây chuyền đóng gói sản phẩm ứng dụng xử lý ảnh Dương Miên Ka TĐH

45 20093211 Nguyễn Duy Toàn DHDKTD16BTT Tích hợp cánh tay robot ABB 6 DOF vào dây chuyền đóng gói sản phẩm ứng dụng xử lý ảnh Dương Miên Ka TĐH

46 20102171 Võ Nhật Nam DHDKTD16BTT Tích hợp cánh tay robot ABB 6 DOF vào dây chuyền đóng gói sản phẩm ứng dụng xử lý ảnh Dương Miên Ka TĐH

47 21066631 Đỗ Hải Cường DHDKTD17C Tự động hóa mô hình thực hành  trạm kho hàng với modul RD77MS2 điều khiển động cơ servo Hà Chí Kiên TĐH

48 21061891 Phan Văn Ngoan DHDKTD17C Tự động hóa mô hình thực hành  trạm kho hàng với modul RD77MS2 điều khiển động cơ servo Hà Chí Kiên TĐH

49 21082731 Lê Nguyễn Nhựt Anh DHDKTD17C Tự động hóa mô hình thực hành  trạm kho hàng với modul RD77MS2 điều khiển động cơ servo Hà Chí Kiên TĐH

50 21080751 Lê Minh Đặng DHDKTD17C Tự động hóa mô hình thực hành  trạm kho hàng với modul RD77MS2 điều khiển động cơ servo Hà Chí Kiên TĐH

51 21108591 Võ Trường Giang DHDKTD17CT Tự động hóa mô hình thực hành  trạm gia công với modul RD77MS2 điều khiển động cơ servo Hà Chí Kiên TĐH

52 21004441 Đồng Thanh Tùng DHDKTD17AT Tự động hóa mô hình thực hành  trạm gia công với modul RD77MS2 điều khiển động cơ servo Hà Chí Kiên TĐH

53 21024941 Nguyễn Hoàng Thiên DHDKTD17AT Tự động hóa mô hình thực hành  trạm gia công với modul RD77MS2 điều khiển động cơ servo Hà Chí Kiên TĐH

54 21041341 Nguyễn Danh Thái DHDKTD17AT Tự động hóa mô hình thực hành  trạm gia công với modul RD77MS2 điều khiển động cơ servo Hà Chí Kiên TĐH

55 21049591 Hồ Ngọc Vương DHDKTD17B Tự động hóa mô hình thực hành  trạm vận chuyển với modul RD77MS2 điều khiển động cơ servo Hà Chí Kiên TĐH

56 21040421 Nguyễn Thanh Hùng DHDKTD17B Tự động hóa mô hình thực hành  trạm vận chuyển với modul RD77MS2 điều khiển động cơ servo Hà Chí Kiên TĐH

57 21000145 Phan Hồng Hải DHDKTD17B Tự động hóa mô hình thực hành  trạm vận chuyển với modul RD77MS2 điều khiển động cơ servo Hà Chí Kiên TĐH

58 21051781 Thái Minh Thuận DHDKTD17B Tự động hóa mô hình thực hành  trạm vận chuyển với modul RD77MS2 điều khiển động cơ servo Hà Chí Kiên TĐH

59 21013301 Bùi Mạnh Hùng DHDKTD17A Tự động hóa mô hình thực hành  trạm kho hàng với modul RD77MS2 điều khiển động cơ servo Hà Chí Kiên TĐH

60 21013251 Nguyễn Công Quốc Thắng DHDKTD17A Tự động hóa mô hình thực hành  trạm kho hàng với modul RD77MS2 điều khiển động cơ servo Hà Chí Kiên TĐH

61 21086091 Lê Trung Chánh DHRB17A Thiết kế và điều khiển robot ABB GoFa đánh cờ Hoàng Đình Khôi TĐH

62 21028971 Tạ Văn Quý DHRB17A Thiết kế và điều khiển robot ABB GoFa đánh cờ Hoàng Đình Khôi TĐH

63 21129351 Nguyễn Ngọc Anh Tú DHRB17A Thiết kế và điều khiển robot ABB GoFa đánh cờ Hoàng Đình Khôi TĐH

64 21054511 Phùng Quang Duy DHRB17A Thiết kế và điều khiển robot ABB GoFa đánh cờ Hoàng Đình Khôi TĐH

65 21123551 Trần Duy Khanh DHDKTD17DTT Nghiên cứu và phát triển hệ thống pha cà phê tự động sử dụng robot GoFa Hoàng Đình Khôi TĐH

66 21131371 Trần Duy Khánh DHDKTD17DTT Thiết kế và điều khiển robot ABB GoFa sắp xếp Puzzle Hoàng Đình Khôi TĐH

67 21117591 Nguyễn Tiến Đạt DHDKTD17DTT Thiết kế và điều khiển robot ABB GoFa sắp xếp Puzzle Hoàng Đình Khôi TĐH

68 21118971 Nguyễn Thái Bình Dương DHDKTD17DTT Thiết kế và điều khiển robot ABB GoFa sắp xếp Puzzle Hoàng Đình Khôi TĐH

69 21121121 Lê Hoàng Minh Trung DHDKTD17DTT Thiết kế và điều khiển robot ABB GoFa sắp xếp Puzzle Hoàng Đình Khôi TĐH

70 21136281 Lương Vĩnh Tú DHDKTD17DTT Thiết kế và điều khiển robot ABB GoFa sắp xếp Puzzle Hoàng Đình Khôi TĐH

71 21110611 Lý Văn Phú DHRB17A Thiết kế và điều khiển robot Yumi giải Rubrik Hoàng Đình Khôi TĐH

72 21096611 Nguyễn Hoàng Anh Nhật DHRB17A Thiết kế và điều khiển robot Yumi giải Rubrik Hoàng Đình Khôi TĐH

73 21054861 Mạc Phạm Quang Đạt DHRB17A Thiết kế và điều khiển robot Yumi giải Rubrik Hoàng Đình Khôi TĐH

74 21086981 Bùi Viết Quang Đức DHDKTD17BT Mô hình máy pha cà phê tự động sử dụng PLC Hoàng Thị Hồng _TDH TĐH
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75 21027381 Võ Văn Bắc DHDKTD17B Nghiên cứu, thiết kế bộ điều khiển tốc độ động cơ một chiều không chổi than (BLDC - Brushless Direct Current) dùng cho Drone. Hoàng Thị Tú Uyên TĐH

76 21059151 Nguyễn Trung Hiếu DHDKTD17B Nghiên cứu, thiết kế bộ điều khiển tốc độ động cơ một chiều không chổi than (BLDC - Brushless Direct Current) dùng cho Drone. Hoàng Thị Tú Uyên TĐH

77 21049961 Nguyễn Đình Chiến DHDKTD17B Nghiên cứu, thiết kế bộ điều khiển tốc độ động cơ một chiều không chổi than (BLDC - Brushless Direct Current) dùng cho Drone. Hoàng Thị Tú Uyên TĐH

78 21116891 Phan Văn Vũ DHRB17A Điều khiển tốc độ BLDC Hoàng Thị Tú Uyên TĐH

79 21133521 Nguyễn Tiến Trường DHDKTD17C Điều khiển từ xa nhiều động cơ xoay chiều 3 pha rotor lồng sóc dựa vào giao thức truyền thông CAN Hoàng Thị Tú Uyên TĐH

80 21075951 Nguyễn Văn Minh Tiến DHDKTD17C Điều khiển từ xa nhiều động cơ xoay chiều 3 pha rotor lồng sóc dựa vào giao thức truyền thông CAN Hoàng Thị Tú Uyên TĐH

81 21093331 Nguyễn Duy Toàn DHDKTD17C Điều khiển từ xa nhiều động cơ xoay chiều 3 pha rotor lồng sóc dựa vào giao thức truyền thông RS-485 Hoàng Thị Tú Uyên TĐH

82 21110371 Hồ Quốc Thái DHDKTD17C Điều khiển từ xa nhiều động cơ xoay chiều 3 pha rotor lồng sóc dựa vào giao thức truyền thông RS-485 Hoàng Thị Tú Uyên TĐH

83 21076741 Ngô Hoài Nam DHDKTD17C Giám sát điều khiển các thông số tủ điện trên nền tảng IoT Hoàng Thị Tú Uyên TĐH

84 21080481 Nguyễn Trương Thành DHDKTD17C Giám sát điều khiển các thông số tủ điện trên nền tảng IoT Hoàng Thị Tú Uyên TĐH

85 21080381 Lê Anh Minh DHDKTD17C Giám sát điều khiển các thông số tủ điện trên nền tảng IoT Hoàng Thị Tú Uyên TĐH

86 21020601 Huỳnh Thanh Thuận DHDKTD17A Thiết kế module đo và giám sát nhà kính thông minh dựa trên nền tảng nền IoT và Thị giác máy tính. Hoàng Thị Tú Uyên TĐH

87 21013931 Vũ Khắc Huy DHDKTD17A Thiết kế module đo và giám sát nhà kính thông minh dựa trên nền tảng nền IoT và Thị giác máy tính. Hoàng Thị Tú Uyên TĐH

88 21020731 Võ Hoài Nam DHDKTD17A Thiết kế module đo và giám sát nhà kính thông minh dựa trên nền tảng nền IoT và Thị giác máy tính. Hoàng Thị Tú Uyên TĐH

89 21013501 Phan Văn Vũ DHDKTD17A Thiết kế module đo và giám sát nhà kính thông minh dựa trên nền tảng nền IoT và Thị giác máy tính. Hoàng Thị Tú Uyên TĐH

90 21030861 Trần Quang Minh DHDKTD17ATT Hệ thống quản lý và điều khiển nhà kính tự động bằng IoT tích hợp cảm biến đa kênh và Fuzzy logic Lâm Bình Minh TĐH

91 21038301 Lương Lê Thành Long DHDKTD17ATT Hệ thống quản lý và điều khiển nhà kính tự động bằng IoT tích hợp cảm biến đa kênh và Fuzzy logic Lâm Bình Minh TĐH

92 21055631 Nguyễn Văn Nhật DHDKTD17ATT Hệ thống quản lý và điều khiển nhà kính tự động bằng IoT tích hợp cảm biến đa kênh và Fuzzy logic Lâm Bình Minh TĐH

93 21030521 Đào Nguyên Kim Ngân DHDKTD17ATT Hệ thống quản lý và điều khiển nhà kính tự động bằng IoT tích hợp cảm biến đa kênh và Fuzzy logic Lâm Bình Minh TĐH

94 21008491 Hưng DHDKTD17ATT Hệ thống quản lý và điều khiển nhà kính tự động bằng IoT tích hợp cảm biến đa kênh và Fuzzy logic Lâm Bình Minh TĐH

95 21000551 Phạm Thanh Bình DHDKTD17ATT Phát hiện và phân loại bệnh cây trồng dựa trên mô hình học sâu kết hợp xử lý ảnh Lâm Bình Minh TĐH

96 21087141 Vũ Hoàng Anh DHDKTD17BTT Phát hiện và phân loại bệnh cây trồng dựa trên mô hình học sâu kết hợp xử lý ảnh Lâm Bình Minh TĐH

97 21015741 Nguyễn Đình Đạt DHDKTD17ATT Phát hiện và phân loại bệnh cây trồng dựa trên mô hình học sâu kết hợp xử lý ảnh Lâm Bình Minh TĐH

98 21024781 Hoàng Văn Thái DHDKTD17ATT Phát hiện và phân loại bệnh cây trồng dựa trên mô hình học sâu kết hợp xử lý ảnh Lâm Bình Minh TĐH

99 21011711 Hồ Đăng Khoa DHDKTD17A Thiết kế bộ cấp điện năng lượng mặt trời cho hệ thống  giám sát và điều khiển nhà kính thông minh Lâm Bình Minh TĐH

100 21130671 Nguyễn Minh Hiếu DHDKTD17A Thiết kế bộ cấp điện năng lượng mặt trời cho hệ thống  giám sát và điều khiển nhà kính thông minh Lâm Bình Minh TĐH

101 21016461 Bùi Tiến Đạt DHDKTD17A Thiết kế bộ cấp điện năng lượng mặt trời cho hệ thống  giám sát và điều khiển nhà kính thông minh Lâm Bình Minh TĐH

102 21003501 Thái Văn Lợi DHDKTD17A Thiết kế bộ cấp điện năng lượng mặt trời cho hệ thống  giám sát và điều khiển nhà kính thông minh Lâm Bình Minh TĐH

103 21024381 Lê Trung Hiếu DHDKTD17A Điều khiển giám sát tối ưu quy trình chiết rót, đóng nắp chai, dán nhãn kiểm tra chất lượng nước tinh khiết và quản lý bằng IOT Lê Long Hồ TĐH

104 21002071 Nguyễn Hoàng Anh Đạt DHDKTD17A Điều khiển giám sát tối ưu quy trình chiết rót, đóng nắp chai, dán nhãn kiểm tra chất lượng nước tinh khiết và quản lý bằng IOT Lê Long Hồ TĐH

105 21013941 Lưu Đức Tiên DHDKTD17A Điều khiển giám sát tối ưu quy trình chiết rót, đóng nắp chai, dán nhãn kiểm tra chất lượng nước tinh khiết và quản lý bằng IOT Lê Long Hồ TĐH

106 21057161 Thái Trung Nghĩa DHDKTD17A Điều khiển giám sát tối ưu quy trình chiết rót, đóng nắp chai, dán nhãn kiểm tra chất lượng nước tinh khiết và quản lý bằng IOT Lê Long Hồ TĐH

107 21138071 Lê Kim Hòa DHRB17A Mô hình thí nghiệm ô tô điện điều khiển giám sát tối ưu năng lượng, tốc độ và moment qua IoT. Lê Long Hồ TĐH

108 21008191 Hoàng Viết Dũng DHDKTD17A Mô hình thí nghiệm ô tô điện điều khiển giám sát tối ưu năng lượng, tốc độ và moment qua IoT. Lê Long Hồ TĐH

109 21021401 Huỳnh Ngọc Sang DHDKTD17A Mô hình thí nghiệm ô tô điện điều khiển giám sát tối ưu năng lượng, tốc độ và moment qua IoT. Lê Long Hồ TĐH

110 21011491 Lê Viết Luận DHDKTD17A Mô hình thí nghiệm ô tô điện điều khiển giám sát tối ưu năng lượng, tốc độ và moment qua IoT. Lê Long Hồ TĐH

111 21046611 Dương Minh Quang DHDKTD17B Smart University System IIoT Lê Long Hồ TĐH

112 21035221 Trần Thanh Tiệp DHDKTD17B Smart University System IIoT Lê Long Hồ TĐH

113 21034291 Nguyễn Phúc Hậu DHDKTD17B Smart University System IIoT Lê Long Hồ TĐH

114 21057561 Hồ Nhân Bình DHDKTD17B Smart University System IIoT Lê Long Hồ TĐH

115 21033611 Nguyễn Phạm Quốc Vinh DHDKTD17B Smart University System IIoT Lê Long Hồ TĐH

116 21127901 Nguyễn Phúc Văn Chương DHDKTD17A Smart University System IIoT Lê Long Hồ TĐH

117 21114081 Phạm Đức Chưởng DHDKTD17A Smart University System IIoT Lê Long Hồ TĐH

118 21011181 Nguyễn Nhật Anh DHDKTD17A Smart University System IIoT Lê Long Hồ TĐH

119 21134351 Nguyễn Sử Khánh Hoàng DHDKTD17A Smart University System IIoT Lê Long Hồ TĐH

120 21009241 Phạm Thanh Sang DHDKTD17A Điều khiển giám sát SCADA hệ thống chiết rót và xoắn nắp chai 500ml Lê Ngọc Hội TĐH

121 21015561 Bùi Minh Sự DHDKTD17A Điều khiển giám sát SCADA hệ thống chiết rót và xoắn nắp chai 500ml Lê Ngọc Hội TĐH

122 21002051 Lê Văn Tâm DHDKTD17A Điều khiển giám sát SCADA hệ thống chiết rót và xoắn nắp chai 500ml Lê Ngọc Hội TĐH

123 19431810 Nguyễn Văn Phú DHDKTD15A Điều khiển giám sát SCADA hệ thống chiết rót và xoắn nắp chai 500ml Lê Ngọc Hội TĐH

124 21135451 Vũ Khắc Nhật Linh DHDKTD17DTT Điều khiển giám sát SCADA hệ thống trạm trộn bê tông Lê Ngọc Hội TĐH

125 21139181 Nguyễn Thị Hoài Thương DHDKTD17DTT Điều khiển giám sát SCADA hệ thống trạm trộn bê tông Lê Ngọc Hội TĐH

126 21125911 Phan Thái Hào DHDKTD17DTT Điều khiển giám sát SCADA hệ thống trạm trộn bê tông Lê Ngọc Hội TĐH

127 21001281 Phạm Thị Yến DHDKTD17A Điều khiển và giám sát SCADA hệ thống súc rửa bình nước Lê Ngọc Hội TĐH

128 21107301 Bùi Minh Thường DHDKTD17C Điều khiển và giám sát SCADA hệ thống súc rửa bình nước Lê Ngọc Hội TĐH

129 21094851 Phạm Thanh Thuận DHDKTD17C Điều khiển và giám sát SCADA hệ thống súc rửa bình nước Lê Ngọc Hội TĐH

130 21102661 Nguyễn Thiện Thuật DHDKTD17C Điều khiển và giám sát SCADA hệ thống súc rửa bình nước Lê Ngọc Hội TĐH

131 21013511 Kiều Văn Đức DHDKTD17A Thiết kế điều khiển ổn định áp suất hệ thống khí nén sử dụng thuật toán PID kết hợp giám sát qua SCADA và IOT sử dụng ESP32 Lê Ngọc Hội TĐH

132 21047981 Nguyễn Quốc Huy DHDKTD17B Thiết kế điều khiển ổn định áp suất hệ thống khí nén sử dụng thuật toán PID kết hợp giám sát qua SCADA và IOT sử dụng ESP32 Lê Ngọc Hội TĐH

133 21028841 Võ Nhật Huy DHDKTD17A Thiết kế điều khiển ổn định áp suất hệ thống khí nén sử dụng thuật toán PID kết hợp giám sát qua SCADA và IOT sử dụng ESP32 Lê Ngọc Hội TĐH

134 21012611 Phạm Trung Hậu DHDKTD17A Thiết kế điều khiển ổn định áp suất hệ thống khí nén sử dụng thuật toán PID kết hợp giám sát qua SCADA và IOT sử dụng ESP32 Lê Ngọc Hội TĐH

135 21084501 Nguyễn Tuấn Anh DHDKTD17BTT Mô hình hệ thống giữ xe tự động Lê Ngọc Tuân CSN

136 21010541 Đỗ Nguyễn Việt Tiến DHDKTD17A Mô hình hệ thống giữ xe tự động Lê Ngọc Tuân CSN

137 21121951 Dương Trọng Hiếu DHDKTD17A Mô hình hệ thống giữ xe tự động Lê Ngọc Tuân CSN

138 21023601 Bùi Hoàng Anh DHDKTD17A Mô hình hệ thống giữ xe tự động Lê Ngọc Tuân CSN

139 21091601 Nguyễn Đặng Gia Hưng DHDKTD17BTT Mô hình hệ thống giữ xe tự động Lê Ngọc Tuân CSN

140 21087051 Tạ Trung Kiên DHDKTD17BTT Mô hình hệ thống giữ xe tự động Lê Ngọc Tuân CSN

141 21083571 Lữ Đình Hiếu DHDKTD17BTT Mô hình hệ thống giữ xe tự động Lê Ngọc Tuân CSN

142 21088871 Nguyễn Việt Thắng DHDKTD17BTT Thiết kế và lập trình hệ thống điều khiển chuyển động cho cánh tay robot 4 bậc tự do sử dụng PLC Mitsubishi trong vận chuyển hàng hóa công nghiệp Ngô Thanh Quyền TĐH

143 21087621 Nguyễn Đình Thái Bảo DHDKTD17BTT Thiết kế và lập trình hệ thống điều khiển chuyển động cho cánh tay robot 4 bậc tự do sử dụng PLC Mitsubishi trong vận chuyển hàng hóa công nghiệp Ngô Thanh Quyền TĐH

144 21085131 Trương Hoàng Hải Duy DHDKTD17BTT Thiết kế và lập trình hệ thống điều khiển chuyển động cho cánh tay robot 4 bậc tự do sử dụng PLC Mitsubishi trong vận chuyển hàng hóa công nghiệp Ngô Thanh Quyền TĐH

145 21072171 Đặng Trần Đức Minh DHDKTD17BTT Thiết kế và lập trình hệ thống điều khiển chuyển động cho cánh tay robot 4 bậc tự do sử dụng PLC Mitsubishi trong vận chuyển hàng hóa công nghiệp Ngô Thanh Quyền TĐH

146 21089361 Mai Quang Huy DHDKTD17BTT Thiết kế và lập trình hệ thống điều khiển chuyển động cho cánh tay robot 4 bậc tự do sử dụng PLC Mitsubishi trong vận chuyển hàng hóa công nghiệp Ngô Thanh Quyền TĐH

147 21089361 Trương Hoàng Phú DHDKTD17BTT Nghiên cứu, thiết kế và xây dựng hệ thống giám sát – điều khiển từ xa cánh tay robot 4 bậc tự do ứng dụng trong vận chuyển hàng hóa công nghiệp, tích hợp công nghệ IoT. Ngô Thanh Quyền TĐH

148 21089451 Trần Trọng Phúc DHDKTD17BTT Nghiên cứu, thiết kế và xây dựng hệ thống giám sát – điều khiển từ xa cánh tay robot 4 bậc tự do ứng dụng trong vận chuyển hàng hóa công nghiệp, tích hợp công nghệ IoT. Ngô Thanh Quyền TĐH

149 21093191 Võ Văn Quốc Đạt DHDKTD17BTT Nghiên cứu, thiết kế và xây dựng hệ thống giám sát – điều khiển từ xa cánh tay robot 4 bậc tự do ứng dụng trong vận chuyển hàng hóa công nghiệp, tích hợp công nghệ IoT. Ngô Thanh Quyền TĐH

150 21088581 Nguyễn Văn Huy Hoàng DHDKTD17BTT Nghiên cứu, thiết kế và xây dựng hệ thống giám sát – điều khiển từ xa cánh tay robot 4 bậc tự do ứng dụng trong vận chuyển hàng hóa công nghiệp, tích hợp công nghệ IoT. Ngô Thanh Quyền TĐH

151 20006151 Phạm An Hưng DHDKTD16A Nghiên cứu, thiết kế và xây dựng hệ thống giám sát – điều khiển từ xa cánh tay robot 4 bậc tự do ứng dụng trong vận chuyển hàng hóa công nghiệp, tích hợp công nghệ IoT. Ngô Thanh Quyền TĐH



152 21032221 Ca Nguyễn Đăng Thi DHDKTD17B Thiết kế hệ thống cấp bao tự động cho nhà máy cám Ngô Thanh Quyền TĐH

153 21044531 Biện Văn Hoàng DHDKTD17B Thiết kế hệ thống cấp bao tự động cho nhà máy cám Ngô Thanh Quyền TĐH

154 21047951 Trần Thanh Tú DHDKTD17B Thiết kế hệ thống cấp bao tự động cho nhà máy cám Ngô Thanh Quyền TĐH

155 21054211 Nguyễn Huỳnh Minh Luân DHDKTD17B Thiết kế hệ thống cấp bao tự động cho nhà máy cám Ngô Thanh Quyền TĐH

156 21081031 Hồ Trọng Hiếu DHDKTD17BTT Thiết kế và chế tạo máy quấn cuộn dây điện từ tự động Bạch Thanh Quý TĐH

157 21113321 Giang Vĩnh Khương DHDKTD17CTT Ứng dụng IOT2050 và xử lý ảnh cho trạm gia công và tay gắp của hệ thống MPS 500 Nguyễn Anh Tuấn TĐH

158 21082471 Vũ Thế Dinh DHRB17A Ứng dụng IOT2050 và xử lý ảnh cho trạm gia công và tay gắp của hệ thống MPS 500 Nguyễn Anh Tuấn TĐH

159 21106371 Lê Danh Sang DHDKTD17CTT Ứng dụng IOT2050 và xử lý ảnh cho trạm gia công và tay gắp của hệ thống MPS 500 Nguyễn Anh Tuấn TĐH

160 21103141 Hồ Hữu Nam DHDKTD17CTT Ứng dụng IOT2050 và xử lý ảnh cho trạm gia công và tay gắp của hệ thống MPS 500 Nguyễn Anh Tuấn TĐH

161 21118301 Lê Quốc Vương DHDKTD17DTT Ứng dụng IOT2050 và xử lý ảnh cho trạm cấp phôi và kiểm tra của hệ thống MPS 500 Nguyễn Anh Tuấn TĐH

162 21127931 Nguyễn Văn Hùng DHDKTD17DTT Ứng dụng IOT2050 và xử lý ảnh cho trạm cấp phôi và kiểm tra của hệ thống MPS 500 Nguyễn Anh Tuấn TĐH

163 21122571 Tô Hoàng Minh Quân DHDKTD17DTT Ứng dụng IOT2050 và xử lý ảnh cho trạm cấp phôi và kiểm tra của hệ thống MPS 500 Nguyễn Anh Tuấn TĐH

164 21117781 Nguyễn Phúc Huy DHDKTD17DTT Ứng dụng IOT2050 và xử lý ảnh cho trạm cấp phôi và kiểm tra của hệ thống MPS 500 Nguyễn Anh Tuấn TĐH

165 21098491 Nguyễn Đỗ Minh Trí DHDKTD17CTT Ứng dụng IOT2050 và xử lý ảnh cho trạm tay gắp và phân loại phôi của hệ thống MPS 500 Nguyễn Anh Tuấn TĐH

166 21104091 Huỳnh Văn Hà DHDKTD17CTT Ứng dụng IOT2050 và xử lý ảnh cho trạm tay gắp và phân loại phôi của hệ thống MPS 500 Nguyễn Anh Tuấn TĐH

167 21108061 Đoàn Phú Hào DHDKTD17CTT Ứng dụng IOT2050 và xử lý ảnh cho trạm tay gắp và phân loại phôi của hệ thống MPS 500 Nguyễn Anh Tuấn TĐH

168 21098911 Tô Văn Minh Tâm DHDKTD17CTT Ứng dụng IOT2050 và xử lý ảnh cho trạm tay gắp và phân loại phôi của hệ thống MPS 500 Nguyễn Anh Tuấn TĐH

169 21073311 Phạm Nguyễn Minh Huy DHDKTD17C Thiết kế và xây dựng trạm lắp ráp chi tiết thay thế cánh tay robot Nguyễn Anh Tuấn TĐH

170 21109381 Nguyễn Văn Hiếu DHDKTD17C Thiết kế và xây dựng trạm lắp ráp chi tiết thay thế cánh tay robot Nguyễn Anh Tuấn TĐH

171 21108171 Khắc Ngọc Hiếu DHDKTD17C Thiết kế và xây dựng trạm lắp ráp chi tiết thay thế cánh tay robot Nguyễn Anh Tuấn TĐH

172 21078091 Trần Thiên Bảo DHDKTD17C Thiết kế và xây dựng trạm lắp ráp chi tiết thay thế cánh tay robot Nguyễn Anh Tuấn TĐH

173 21025421 Nguyễn Tuấn Minh DHDKTD17B Thiết kế hệ thống phân loại và giám sát phôi - sản phẩm trong mô hình MPS 500 và trạm lắp ráp chi tiết dùng xử lý ảnh và IoT Nguyễn Anh Tuấn TĐH

174 21035011 Phan Tiến Đạt DHDKTD17B Thiết kế hệ thống phân loại và giám sát phôi - sản phẩm trong mô hình MPS 500 và trạm lắp ráp chi tiết dùng xử lý ảnh và IoT Nguyễn Anh Tuấn TĐH

175 21052731 Lê Đức Huy DHDKTD17B Thiết kế hệ thống phân loại và giám sát phôi - sản phẩm trong mô hình MPS 500 và trạm lắp ráp chi tiết dùng xử lý ảnh và IoT Nguyễn Anh Tuấn TĐH

176 21056931 Nguyễn Bá Hiệp DHDKTD17B Thiết kế hệ thống phân loại và giám sát phôi - sản phẩm trong mô hình MPS 500 và trạm lắp ráp chi tiết dùng xử lý ảnh và IoT Nguyễn Anh Tuấn TĐH

177 21134911 Trần Minh Khoa DHDKTD17DTT Ứng dụng IOT2050 và xử lý ảnh cho trạm băng tải của hệ thống MPS 500 Nguyễn Anh Tuấn TĐH

178 21136351 Nguyễn Văn Thái Sơn DHDKTD17DTT Ứng dụng IOT2050 và xử lý ảnh cho trạm băng tải của hệ thống MPS 500 Nguyễn Anh Tuấn TĐH

179 21120071 Giản Viết Tuấn DHDKTD17DTT Ứng dụng IOT2050 và xử lý ảnh cho trạm băng tải của hệ thống MPS 500 Nguyễn Anh Tuấn TĐH

180 21118651 Lê Hoàng Dũng DHDKTD17DTT Ứng dụng IOT2050 và xử lý ảnh cho trạm băng tải của hệ thống MPS 500 Nguyễn Anh Tuấn TĐH

181 21106391 Nguyễn Hùng Mạnh DHDKTD17CTT Ứng dụng IOT2050 và xử lý ảnh cho trạm kho hàng ASRS của hệ thống MPS 500 Nguyễn Anh Tuấn TĐH

182 21114681 Bùi Kim Phú DHDKTD17CTT Ứng dụng IOT2050 và xử lý ảnh cho trạm kho hàng ASRS của hệ thống MPS 500 Nguyễn Anh Tuấn TĐH

183 21104521 Lê Hồng Quân DHDKTD17CTT Ứng dụng IOT2050 và xử lý ảnh cho trạm kho hàng ASRS của hệ thống MPS 500 Nguyễn Anh Tuấn TĐH

184 21103931 Nguyễn Hoàng Quân DHDKTD17CTT Ứng dụng IOT2050 và xử lý ảnh cho trạm kho hàng ASRS của hệ thống MPS 500 Nguyễn Anh Tuấn TĐH

185 21066711 Phạm Nhất Phi DHDI17BTT Hệ thống giám sát phân loại sản phẩm sử dụng PLC S7 1200 và camera công nghiệp Nguyễn Anh Tuấn TĐH

186 21090831 Đỗ Trung Kiên DHDI17BTT Hệ thống giám sát phân loại sản phẩm sử dụng PLC S7 1200 và camera công nghiệp Nguyễn Anh Tuấn TĐH

187 21088801 Hồ Văn Thiện DHDI17BTT Hệ thống giám sát phân loại sản phẩm sử dụng PLC S7 1200 và camera công nghiệp Nguyễn Anh Tuấn TĐH

188 21066781 Sơn Toàn DHDI17BTT Hệ thống giám sát phân loại sản phẩm sử dụng PLC S7 1200 và camera công nghiệp Nguyễn Anh Tuấn TĐH

189 21063761 Nguyễn Trọng Tín DHRB17A Điều khiển robot mbot Neo 2 ứng dụng trong robot giúp việc thông minh Nguyễn Chí Cường TĐH

190 21049101 Trần Minh Thắng DHRB17A Điều khiển robot mbot Neo 2 ứng dụng trong robot giúp việc thông minh Nguyễn Chí Cường TĐH

191 21048991 Lê Tấn Hưng DHDKTD17B Điều khiển robot mbot Neo 2 ứng dụng trong robot giúp việc thông minh Nguyễn Chí Cường TĐH

192 21048851 Đỗ Minh Trường DHDKTD17B Điều khiển robot mbot Neo 2 ứng dụng trong robot giúp việc thông minh Nguyễn Chí Cường TĐH

193 21050271 Phạm Minh Trí DHRB17A Mô hình xe tự hành kết hợp cánh tay máy ứng dụng trong nhà kho thông minh Nguyễn Chí Cường TĐH

194 21052221 Võ Hoàng Huy DHRB17A Mô hình xe tự hành kết hợp cánh tay máy ứng dụng trong nhà kho thông minh Nguyễn Chí Cường TĐH

195 21036401 Nguyễn Trường Thịnh DHDKTD17B Mô hình xe tự hành kết hợp cánh tay máy ứng dụng trong nhà kho thông minh Nguyễn Chí Cường TĐH

196 21058831 Bùi Hoàng Phúc DHDKTD17B Mô hình xe tự hành kết hợp cánh tay máy ứng dụng trong nhà kho thông minh Nguyễn Chí Cường TĐH

197 21045841 Đoàn Trí Nhân DHRB17A Nghiên cứu và ứng dụng cảm biến biến dạng trong cân tiểu ly điện tử và băng chuyền phân loại hàng hóa tự động Nguyễn Chí Cường TĐH

198 21032101 Huỳnh Quốc Hào DHRB17A Nghiên cứu và ứng dụng cảm biến biến dạng trong cân tiểu ly điện tử và băng chuyền phân loại hàng hóa tự động Nguyễn Chí Cường TĐH

199 21075251 Đoàn Vĩnh Phúc DHDKTD17BTT Nghiên cứu và ứng dụng cảm biến biến dạng trong cân tiểu ly điện tử và băng chuyền phân loại hàng hóa tự động Nguyễn Chí Cường TĐH

200 22692561 Đinh Quang Sơn DHRB18A Nghiên cứu cảm biến EMG và Ứng dụng trong điều khiển cánh tay robot Bionic Prosthesis cho người khuyết tật Nguyễn Đức Toàn TĐH

201 22695491 Đinh Quan Văn DHDKTD18B Nghiên cứu cảm biến EMG và Ứng dụng trong điều khiển cánh tay robot Bionic Prosthesis cho người khuyết tật Nguyễn Đức Toàn TĐH

202 21027431 Nguyễn Mai Trí Cường DHDKTD17ATT Thiết kế tủ điều khiển cho robot tự hành, phát triển thị giác máy tính định vị vết nứt và vệ sinh đường ống D600mm. Nguyễn Đức Toàn TĐH

203 21010231 Nguyễn Tấn Tài DHDKTD17ATT Thiết kế tủ điều khiển cho robot tự hành, phát triển thị giác máy tính định vị vết nứt và vệ sinh đường ống D600mm. Nguyễn Đức Toàn TĐH

204 21000091 Trần Thanh Tấn DHDKTD17ATT Thiết kế tủ điều khiển cho robot tự hành, phát triển thị giác máy tính định vị vết nứt và vệ sinh đường ống D600mm. Nguyễn Đức Toàn TĐH

205 21018721 Nguyễn Văn Trình DHDKTD17A Thiết kế và điều khiển hệ thống thu/thả dây tự động cho robot tự hành đường ống D600mm Nguyễn Đức Toàn TĐH

206 21023801 Nguyễn Phước Toàn DHDKTD17A Thiết kế và điều khiển hệ thống thu/thả dây tự động cho robot tự hành đường ống D600mm Nguyễn Đức Toàn TĐH

207 21009101 Phạm Nguyễn Hoài Nguyên DHDKTD17A Thiết kế và điều khiển hệ thống thu/thả dây tự động cho robot tự hành đường ống D600mm Nguyễn Đức Toàn TĐH

208 21003691 Lê Văn Linh DHDKTD17A Thiết kế và điều khiển hệ thống thu/thả dây tự động cho robot tự hành đường ống D600mm Nguyễn Đức Toàn TĐH

209 21010071 Nguyễn Thái Ngọc DHDKTD17A Thiết kế Robot tự hành phát hiện, định vị vết nứt và vệ sinh đường ống D600 mm Nguyễn Đức Toàn TĐH

210 21005271 Nguyễn Thành Đạt DHDKTD17A Thiết kế Robot tự hành phát hiện, định vị vết nứt và vệ sinh đường ống D600 mm Nguyễn Đức Toàn TĐH

211 21012421 Trương Quốc Bảo DHDKTD17A Thiết kế Robot tự hành phát hiện, định vị vết nứt và vệ sinh đường ống D600 mm Nguyễn Đức Toàn TĐH

212 21015101 Huỳnh Trí Thức DHDKTD17A Thiết kế Robot tự hành phát hiện, định vị vết nứt và vệ sinh đường ống D600 mm Nguyễn Đức Toàn TĐH

213 20024361 Hồ Minh Quân DHDKTD16A Thiết kế Robot tự hành phát hiện, định vị vết nứt và vệ sinh đường ống D600 mm Nguyễn Đức Toàn TĐH

214 20083541 Nguyễn Phúc Hậu DHDKTD16BTT Thiết kế tủ điều khiển cho robot tự hành, phát triển thị giác máy tính định vị vết nứt và vệ sinh đường ống D600mm. Nguyễn Đức Toàn TĐH

215 20062311 Trần Tuấn Nghĩa DHDKTD16BTT Thiết kế tủ điều khiển cho robot tự hành, phát triển thị giác máy tính định vị vết nứt và vệ sinh đường ống D600mm. Nguyễn Đức Toàn TĐH

216 21007521 Lương Trọng Phú DHDKTD17A Thiết kế và điều khiển hệ thống thu/thả dây tự động cho robot tự hành đường ống D600mm Nguyễn Đức Toàn TĐH

217 20056151 Hà Minh Nhựt DHDKTD16B Thiết kế, điều khiển robot delta phân loại sản phảm bằng xử lý ảnh Nguyễn Hoanh TĐH

218 20008701 Lâm Tấn Phát DHDKTD16A Thiết kế, điều khiển robot delta phân loại sản phảm bằng xử lý ảnh Nguyễn Hoanh TĐH

219 21085331 Nguyễn Tuấn Kiệt DHDKTD17BT Điều khiển hydrid cho robot Scara      ------->  KHÔNG CHO BẢO VỆ Nguyễn Ngọc Anh Tuấn TĐH

220 21109041 Nguyễn Quang Trường DHDKTD17A Điều khiển hydrid cho robot Scara Nguyễn Ngọc Anh Tuấn TĐH

221 21084191 Nguyễn Ngọc Vũ DHDKTD17BTT Nghiên cứu và thiết kế hệ thống điều khiển, giám sát nhà thông minh sử dụng PLC Mitsubishi FX3U kết hợp IoT trên ứng dụng di động Nguyễn Ngọc Anh Tuấn TĐH

222 21086311 Dương Tiến Thành DHDKTD17BTT Nghiên cứu và thiết kế hệ thống điều khiển, giám sát nhà thông minh sử dụng PLC Mitsubishi FX3U kết hợp IoT trên ứng dụng di động Nguyễn Ngọc Anh Tuấn TĐH

223 21091571 Nguyễn Duy Phong DHDKTD17BTT Nghiên cứu và thiết kế hệ thống điều khiển, giám sát nhà thông minh sử dụng PLC Mitsubishi FX3U kết hợp IoT trên ứng dụng di động Nguyễn Ngọc Anh Tuấn TĐH

224 21092851 Đặng Đình Cường DHDKTD17BTT Nghiên cứu và thiết kế hệ thống điều khiển, giám sát nhà thông minh sử dụng PLC Mitsubishi FX3U kết hợp IoT trên ứng dụng di động Nguyễn Ngọc Anh Tuấn TĐH

225 21120561 Huỳnh Văn Bền DHDKTD17A Điều khiển tốc độ động cơ 3 pha từ xa sử dụng dụng nghịch lưu 3 pha DC-AC điều khiển V/f bằng SPWM. Nguyễn Ngọc Anh Tuấn TĐH

226 21104191 Nguyễn Tiến Dũng DHDKTD17C Điều khiển tốc độ động cơ 3 pha từ xa sử dụng dụng nghịch lưu 3 pha DC-AC điều khiển V/f bằng SPWM. Nguyễn Ngọc Anh Tuấn TĐH

227 21060861 Đỗ Nhựt Duy DHDKTD17C Điều khiển tốc độ động cơ 3 pha từ xa sử dụng dụng nghịch lưu 3 pha DC-AC điều khiển V/f bằng SPWM. Nguyễn Ngọc Anh Tuấn TĐH

228 21091361 Đặng Thái Bình Dương DHDKTD17C Điều khiển tốc độ động cơ 3 pha từ xa sử dụng dụng nghịch lưu 3 pha DC-AC điều khiển V/f bằng SPWM. Nguyễn Ngọc Anh Tuấn TĐH



229 21087911 Võ Vạn Đức DHDKTD17C Thiết kế và thi công Máy dập thủy lực tự động Nguyễn Thành Phúc TĐH

230 21112891 Nguyễn Thiên Cang DHDKTD17C Thiết kế và thi công Máy dập thủy lực tự động Nguyễn Thành Phúc TĐH

231 21094581 Phạm Văn Khoa DHDKTD17C Thiết kế và thi công Máy dập thủy lực tự động Nguyễn Thành Phúc TĐH

232 21114271 Bùi Thiện Quân DHDKTD17C Thiết kế và thi công Máy dập thủy lực tự động Nguyễn Thành Phúc TĐH

233 21023491 Lê Văn Hiếu DHDKTD17A Thiết kế và thi công tủ điện cho Máy dập thủy lực tự động Nguyễn Thành Phúc TĐH

234 21008401 Nguyễn Thành Đạt DHDKTD17A Thiết kế và thi công tủ điện cho Máy dập thủy lực tự động Nguyễn Thành Phúc TĐH

235 21008071 Trần Gia Huy DHDKTD17A Thiết kế và thi công tủ điện cho Máy dập thủy lực tự động Nguyễn Thành Phúc TĐH

236 21079791 Nguyễn Trương Ân DHDKTD17C Thiết kế và thi công tủ điện cho Máy dập thủy lực tự động Nguyễn Thành Phúc TĐH

237 21021541 Lê Quốc Toàn DHDKTD17A Thiết kế và thi công tủ điện cho Máy dập thủy lực tự động Nguyễn Thành Phúc TĐH

238 21018341 Nguyễn Ngọc Be DHDKTD17A Thiết kế và thi công tủ điện cho Máy dập thủy lực tự động Nguyễn Thành Phúc TĐH

239 21002871 Trương Thái Sang DHDKTD17A Thiết kế và thi công Máy dập thủy lực tự động Nguyễn Thành Phúc TĐH

240 21023431 Đạo Xuân Phở DHDKTD17A Thiết kế và thi công Máy dập thủy lực tự động Nguyễn Thành Phúc TĐH

241 21024711 Hồ Văn Tiên DHDKTD17A Thiết kế và thi công Máy dập thủy lực tự động Nguyễn Thành Phúc TĐH

242 21008891 Nguyễn Hữu Hoàng DHDKTD17A Thiết kế và thi công Máy dập thủy lực tự động Nguyễn Thành Phúc TĐH

243 21056551 Huỳnh Đỗ Minh Luân DHDKTD17B Điều khiển thiết bị qua mạng truyền thông không dây Nguyễn Thị Diệu An TĐH

244 21036651 Nguyễn Anh Thịnh DHDKTD17B Điều khiển thiết bị qua mạng truyền thông không dây Nguyễn Thị Diệu An TĐH

245 21029971 Lê Gia Khánh DHDKTD17B Điều khiển thiết bị qua mạng truyền thông không dây Nguyễn Thị Diệu An TĐH

246 21139641 Nguyễn Cảnh Huy DHDKTD17B (không gặp GVHD, không thực hiện khóa luận) Nguyễn Thị Diệu An TĐH

247 21054571 Đỗ Minh Quân DHDKTD17B Điều khiển thiết bị qua mạng truyền thông không dây Nguyễn Thị Diệu An TĐH

248 21037201 Trần Quốc Vương DHDKTD17B Ứng dụng trí tuệ nhân tạo trong quản lý và phân loại rác thải sinh hoạt Nguyễn Thị Diệu An TĐH

249 21051321 Phạm Đỗ Hoàng Anh DHDKTD17B Ứng dụng trí tuệ nhân tạo trong quản lý và phân loại rác thải sinh hoạt Nguyễn Thị Diệu An TĐH

250 21135371 Vũ Cao Huấn DHDKTD17AT Hệ thống giám sát và tưới tiêu tự động AIoT Nguyễn Thị Diệu An TĐH

251 21070641 Đào Đức Dũng DHDKTD17AT Hệ thống giám sát và tưới tiêu tự động AIoT Nguyễn Thị Diệu An TĐH

252 21109481 Tạ Quốc Chí DHDKTD17A Hệ thống giám sát và tưới tiêu tự động AIoT Nguyễn Thị Diệu An TĐH

253 21095161 Phạm Thành Đạt DHDKTD17CT Ứng dụng AI trong hệ thống giám sát an ninh Nguyễn Thị Diệu An TĐH

254 21108881 Trần Đăng Khoa DHDKTD17CT Ứng dụng AI trong hệ thống giám sát an ninh Nguyễn Thị Diệu An TĐH

255 21107201 Nguyễn Minh Hoàn DHDKTD17CT Ứng dụng AI trong hệ thống giám sát an ninh Nguyễn Thị Diệu An TĐH

256 21108181 Hoàng Tuấn Kiệt DHDKTD17CT Ứng dụng AI trong hệ thống giám sát an ninh Nguyễn Thị Diệu An TĐH

257 20105591 Nguyễn Đức Hoàng DHDKTD16C Ứng dụng trí tuệ nhân tạo trong quản lý và phân loại rác thải sinh hoạt Nguyễn Thị Diệu An TĐH

258 20105681 Trần Anh Thông DHDKTD16C Ứng dụng trí tuệ nhân tạo trong quản lý và phân loại rác thải sinh hoạt Nguyễn Thị Diệu An TĐH

259 20010181 Trương Duy Hoàng DHDKTD16A Bãi đỗ xe thông minh sử dụng chip ESP32 ứng dụng xử lý ảnh và app blynk Nguyễn Trung Dũng TĐH

260 20041711 Chu Hồng Quang DHDKTD16A Bãi đỗ xe thông minh sử dụng chip ESP32 ứng dụng xử lý ảnh và app blynk Nguyễn Trung Dũng TĐH

261 20020771 Nguyễn Nhật Tân DHDKTD16A Bãi đỗ xe thông minh sử dụng chip ESP32 ứng dụng xử lý ảnh và app blynk Nguyễn Trung Dũng TĐH

262 20017281 Vũ Đình Nam DHDKTD16A Bãi đỗ xe thông minh sử dụng chip ESP32 ứng dụng xử lý ảnh và app blynk Nguyễn Trung Dũng TĐH

263 20109221 Huỳnh Ngọc Duy DHDKTD16D Bãi đỗ xe thông minh sử dụng PLC kết hợp sử dụng RFID và xử lý ảnh Nguyễn Trung Dũng TĐH

264 20112751 Phạm Đình Trọng DHDKTD16D Bãi đỗ xe thông minh sử dụng PLC kết hợp sử dụng RFID và xử lý ảnh Nguyễn Trung Dũng TĐH

265 20120351 Trần Quang Duy DHDKTD16D Bãi đỗ xe thông minh sử dụng PLC kết hợp sử dụng RFID và xử lý ảnh Nguyễn Trung Dũng TĐH

266 20058751 Nguyễn Quốc Dũng DHDKTD16D Bãi đỗ xe thông minh sử dụng PLC kết hợp sử dụng RFID và xử lý ảnh Nguyễn Trung Dũng TĐH

267 21133101 Ngô Đình Quang DHDKTD17DTT Mô Hình Nhà Thông Minh Sử Dụng  Esp32, Giám Sát Và Điều Khiển Thông Qua Blynk IOT Nguyễn Trung Dũng TĐH

268 21127411 Phan Khắc Hiếu DHDKTD17DTT Mô Hình Nhà Thông Minh Sử Dụng  Esp32, Giám Sát Và Điều Khiển Thông Qua Blynk IOT Nguyễn Trung Dũng TĐH

269 21130321 Nguyễn Xuân Phú DHDKTD17DTT Mô Hình Nhà Thông Minh Sử Dụng  Esp32, Giám Sát Và Điều Khiển Thông Qua Blynk IOT Nguyễn Trung Dũng TĐH

270 21131951 Lê Quốc Khánh DHDKTD17DTT Mô Hình Nhà Thông Minh Sử Dụng  Esp32, Giám Sát Và Điều Khiển Thông Qua Blynk IOT Nguyễn Trung Dũng TĐH

271 21106531 Vương Trần Trí Hào DHDKTD17CTT Ứng dụng công nghệ IoT trong giám sát và điều khiển nhà thông minh từ xa qua nền tảng điện toán đám mây. Nguyễn Trung Dũng TĐH

272 21093621 Phạm Lưu Đức Hòa DHDKTD17CTT Ứng dụng công nghệ IoT trong giám sát và điều khiển nhà thông minh từ xa qua nền tảng điện toán đám mây. Nguyễn Trung Dũng TĐH

273 21100861 Phạm Ngọc Tính DHDKTD17CTT Ứng dụng công nghệ IoT trong giám sát và điều khiển nhà thông minh từ xa qua nền tảng điện toán đám mây. Nguyễn Trung Dũng TĐH

274 21096331 Phạm Quốc Khánh DHDKTD17CTT Ứng dụng công nghệ IoT trong giám sát và điều khiển nhà thông minh từ xa qua nền tảng điện toán đám mây. Nguyễn Trung Dũng TĐH

275 21113721 Phạm Nguyễn Tuấn Đạt DHDKTD17CT Quản Lý Kho Hàng Tự Động Sử Dụng Camera Kết Hợp PLC S7-1200 Nguyễn Trung Dũng TĐH

276 21102611 Trần Thanh Phúc DHDKTD17CT Quản Lý Kho Hàng Tự Động Sử Dụng Camera Kết Hợp PLC S7-1200 Nguyễn Trung Dũng TĐH

277 21110441 Lê Nguyên Phong DHDKTD17CT Quản Lý Kho Hàng Tự Động Sử Dụng Camera Kết Hợp PLC S7-1200 Nguyễn Trung Dũng TĐH

278 22634741 Nguyễn Hoàng Huy DHRB18A Cải tiến mô hình phần cứng và thiết kế bộ điều khiển kiểm soát mô-men xoắn tính toán chỉnh định mờ cho tay máy 6 bậc tự do Nguyễn Văn Thọ TĐH

279 22662981 Đoàn Nhật Huy DHRB18A Cải tiến mô hình phần cứng và thiết kế bộ điều khiển kiểm soát mô-men xoắn tính toán chỉnh định mờ cho tay máy 6 bậc tự do Nguyễn Văn Thọ TĐH

280 22638201 Bùi Nhật Khang DHRB18A Cải tiến mô hình phần cứng và thiết kế bộ điều khiển kiểm soát mô-men xoắn tính toán chỉnh định mờ cho tay máy 6 bậc tự do Nguyễn Văn Thọ TĐH

281 22655791 Nguyễn Phi Luân DHRB18A Cải tiến mô hình phần cứng và thiết kế bộ điều khiển kiểm soát mô-men xoắn tính toán chỉnh định mờ cho tay máy 6 bậc tự do Nguyễn Văn Thọ TĐH

21128621 Mai Văn Phong DHDKTD17C Nghiên cứu và phát triển robot SCARA cho các ứng dụng giáo dục Nguyễn Văn Thọ TĐH

21038761 Huỳnh Minh Chí DHDKTD17B Nghiên cứu và phát triển robot SCARA cho các ứng dụng giáo dục Nguyễn Văn Thọ TĐH

21043861 Hồ Văn Hậu DHDKTD17B Nghiên cứu và phát triển robot SCARA cho các ứng dụng giáo dục Nguyễn Văn Thọ TĐH

281 21084841 Đỗ Minh Đức DHDKTD17BTT Máy CNC Ngô Thanh Quyền TĐH

282 21083991 Lê Minh Hiếu DHDKTD17BTT Máy CNC Ngô Thanh Quyền TĐH

283 21086981 Bùi Viết Quang Đức DHDKTD17BTT Máy CNC Ngô Thanh Quyền TĐH

285 21021271 Cao Văn Anh DHDKTD17ATT Nghiên cứu và ứng dụng robot YUMI trong nghệ thuật đánh đàn Piano Nguyễn Văn Thọ TĐH

286 21032851 Lưu Lâm Thành DHDKTD17ATT Nghiên cứu và ứng dụng robot YUMI trong nghệ thuật đánh đàn Piano Nguyễn Văn Thọ TĐH

287 21063091 Phạm Nguyễn Hoàng Duy DHDKTD17ATT Nghiên cứu và ứng dụng robot YUMI trong nghệ thuật đánh đàn Piano Nguyễn Văn Thọ TĐH

288 Nguyễn Chí Hùng DHDKTD17ATT Nghiên cứu và ứng dụng robot YUMI trong nghệ thuật đánh đàn Piano Nguyễn Văn Thọ TĐH

289 21009791 Kiều Xuân Mạnh DHDKTD17A Mô hình điều khiển đo và giám sát nước trong hồ nuôi thuỷ hải sản cung cấp điện bằng nguồn kép có sử dụng năng lượng mặt trời Phạm Hoàng Đạt TĐH

290 21056911 Ngô Minh Trí DHDKTD17ATT Điều khiển hệ thống rửa xe tự động Phan Minh Thân TĐH

291 21017031 Trần Nguyễn Minh Khánh DHDKTD17ATT Điều khiển hệ thống rửa xe tự động Phan Minh Thân TĐH

292 21001291 Nguyễn Hoàng Hà DHDKTD17ATT Điều khiển hệ thống rửa xe tự động Phan Minh Thân TĐH

293 21012631 Dương Quốc Kha DHDKTD17ATT Điều khiển hệ thống rửa xe tự động Phan Minh Thân TĐH

294 21009741 Trần Ngọc Sơn DHDKTD17A Điều lò nhiệt sử dụng thuật toán điều khiển bám Phan Minh Thân TĐH

295 21001741 Trần Gia Bảo DHDKTD17A Điều lò nhiệt sử dụng thuật toán điều khiển bám Phan Minh Thân TĐH

296 21020781 Nguyễn Văn Thiện DHDKTD17A Điều lò nhiệt sử dụng thuật toán điều khiển bám Phan Minh Thân TĐH

297 21010621 Mai Lê Khánh Duy DHDKTD17A Điều lò nhiệt sử dụng thuật toán điều khiển bám Phan Minh Thân TĐH

298 21030441 Lê Phi Trường DHDKTD17ATT Ứng dụng xử lý ảnh và Labview trong vận hành Logistics Phan Minh Thân TĐH

299 21055271 Đỗ Phan Quân DHDKTD17ATT Ứng dụng xử lý ảnh và Labview trong vận hành Logistics Phan Minh Thân TĐH

300 21017981 Huỳnh Hữu Phúc DHDKTD17ATT Ứng dụng xử lý ảnh và Labview trong vận hành Logistics Phan Minh Thân TĐH

301 21017631 Hà Tiến Trực DHDKTD17ATT Ứng dụng xử lý ảnh và Labview trong vận hành Logistics Phan Minh Thân TĐH

306 21023711 Lê Thành Nhân DHDKTD17A Ứng dụng IOT vào việc điều khiển và giám sát cây trồng sử dụng PLC Võ Thị Ánh Tuyết TĐH



307 21022861 Vương Hoàng Anh DHDKTD17A Ứng dụng IOT vào việc điều khiển và giám sát cây trồng sử dụng PLC Võ Thị Ánh Tuyết TĐH

308 21021431 Hồ Sỹ Anh Tuấn DHDKTD17A Ứng dụng IOT vào việc điều khiển và giám sát cây trồng sử dụng PLC Võ Thị Ánh Tuyết TĐH

309 21008381 Mai Hoàng Bảo DHDKTD17A Ứng dụng IOT vào việc điều khiển và giám sát cây trồng sử dụng PLC Võ Thị Ánh Tuyết TĐH

310 21001271 Hoàng Thiếu Lâm DHDKTD17A Ứng dụng IOT vào việc điều khiển và giám sát cây trồng sử dụng PLC Võ Thị Ánh Tuyết TĐH

315 21028941 Đỗ Văn Huy DHDKTD17B Hệ thống vận tải, bọc nilon nắp bình nước uống 20 lít tự động Võ Trung Thư TĐH

316 21123601 Lê Tiến Lộc DHDKTD17B Hệ thống vận tải, bọc nilon nắp bình nước uống 20 lít tự động Võ Trung Thư TĐH

317 21132491 Hà Ngọc Luận DHDKTD17B Hệ thống vận tải, bọc nilon nắp bình nước uống 20 lít tự động Võ Trung Thư TĐH

318 21028611 Bùi Văn Bảo DHDKTD17B Hệ thống vận tải, bọc nilon nắp bình nước uống 20 lít tự động Võ Trung Thư TĐH

319 21138031 Trịnh Văn Nhân DHDKTD17B Hệ thống vận tải, chiết rót, đóng nắp nước uống bình 20 lít tự động Võ Trung Thư TĐH

320 21031601 Lê Hoàn Thiện DHDKTD17B Hệ thống vận tải, chiết rót, đóng nắp nước uống bình 20 lít tự động Võ Trung Thư TĐH

321 21057141 Lâm Thế Vinh DHDKTD17B Hệ thống vận tải, chiết rót, đóng nắp nước uống bình 20 lít tự động Võ Trung Thư TĐH

322 21126551 Nguyễn Huỳnh Minh Nguyên DHDKTD17B Hệ thống vận tải, chiết rót, đóng nắp nước uống bình 20 lít tự động Võ Trung Thư TĐH

323 21055031 Hoàng Văn Đạt DHDKTD17B Hệ thống lọc nước uống đóng chai 2000 lít/giờ Võ Trung Thư TĐH

324 21033551 Lê Thành Trọng DHDKTD17B Hệ thống lọc nước uống đóng chai 2000 lít/giờ Võ Trung Thư TĐH

325 21031161 Nguyễn Vũ Anh Tuấn DHDKTD17B Hệ thống lọc nước uống đóng chai 2000 lít/giờ Võ Trung Thư TĐH

326 21037761 Nguyễn Anh Quyết DHDKTD17B Hệ thống lọc nước uống đóng chai 2000 lít/giờ Võ Trung Thư TĐH

327 21090441 Phạm Đặng Phương Nam DHDKTD17BTT Máy dán linh kiện điện tử tự động sử dụng công nghệ gắn bề mặt (Surface mount technology) Võ Trung Thư TĐH

328 21088631 Trần Phan Quốc Thái DHDKTD17BTT Máy dán linh kiện điện tử tự động sử dụng công nghệ gắn bề mặt (Surface mount technology) Võ Trung Thư TĐH

329 21087751 Phan Văn Trung Tín DHDKTD17BTT Máy dán linh kiện điện tử tự động sử dụng công nghệ gắn bề mặt (Surface mount technology) Võ Trung Thư TĐH

330 21080771 Nguyễn Lê Quốc DHDKTD17BTT Máy dán linh kiện điện tử tự động sử dụng công nghệ gắn bề mặt (Surface mount technology) Võ Trung Thư TĐH

331 21005891 Mạch Đình Thiên Phúc DHDKTD17A Máy dán linh kiện điện tử tự động sử dụng công nghệ gắn bề mặt (Surface mount technology) Võ Trung Thư TĐH

332 21083651 Nguyễn Quốc Anh DHDKTD17BTT Máy dán linh kiện điện tử tự động sử dụng công nghệ gắn bề mặt (Surface mount technology) Võ Trung Thư TĐH

333 21092111 Ngô Tấn Lộc DHDKTD17BTT Máy dán linh kiện điện tử tự động sử dụng công nghệ gắn bề mặt (Surface mount technology) Võ Trung Thư TĐH

334 21091051 Hoàng Minh Quốc Khánh DHDKTD17BTT Máy dán linh kiện điện tử tự động sử dụng công nghệ gắn bề mặt (Surface mount technology) Võ Trung Thư TĐH

335 21032171 Trương Đức Đại DHDKTD17B Thiết kế và chế tạo mô hình thang máy thủy lực mini. Vũ Đức Vạn TĐH

336 21125201 Đặng Nguyên Huy DHDKTD17B Thiết kế và chế tạo mô hình thang máy thủy lực mini. Vũ Đức Vạn TĐH

337 21058401 Nguyễn Văn Hân DHDKTD17B Thiết kế và chế tạo mô hình thang máy thủy lực mini. Vũ Đức Vạn TĐH

338 21032661 Đàm Khắc Quốc Huy DHDKTD17B Thiết kế và chế tạo mô hình thang máy thủy lực mini. Vũ Đức Vạn TĐH

339 21090971 Trần Lê Khang DHDKTD17C Tìm hiểu và phân tích phương pháp sạc không dây. Xây dựng và thiết kế bộ chuyển đổi năng lượng cho xe điện. Vũ Đức Vạn TĐH

340 21059461 Cao Văn Khang DHDKTD17C Tìm hiểu và phân tích phương pháp sạc không dây. Xây dựng và thiết kế bộ chuyển đổi năng lượng cho xe điện. Vũ Đức Vạn TĐH

341 21101151 Hoàng Viết Sắc DHDKTD17C Tìm hiểu và phân tích phương pháp sạc không dây. Xây dựng và thiết kế bộ chuyển đổi năng lượng cho xe điện. Vũ Đức Vạn TĐH

342 21136401 Phan Thanh Tân DHDKTD17C Tìm hiểu và phân tích phương pháp sạc không dây. Xây dựng và thiết kế bộ chuyển đổi năng lượng cho xe điện. Vũ Đức Vạn TĐH

343 21136481 Nguyễn Văn Thành DHDKTD17C Mô hình điều khiển tốc độ động cơ xe điện dưới tác động tải thay đổi sử dụng phanh điện từ Lê Long Hồ TĐH

344 21102871 Hà Anh Vũ DHDKTD17C Mô hình điều khiển tốc độ động cơ xe điện dưới tác động tải thay đổi sử dụng phanh điện từ Lê Long Hồ TĐH

345 21090011 Đinh Đức Thắng DHDKTD17C Mô hình điều khiển tốc độ động cơ xe điện dưới tác động tải thay đổi sử dụng phanh điện từ Lê Long Hồ TĐH

346 21025221 Phạm Minh Tấn DHDKTD17B Hệ thống phóng nhãn khò chai nước suối 200ml Lê Long Hồ TĐH

347 21031141 Phạm Đình Nhân DHDKTD17B Hệ thống phóng nhãn khò chai nước suối 200ml Lê Long Hồ TĐH

348 21035091 Phan Trọng Tính DHDKTD17B Hệ thống phóng nhãn khò chai nước suối 200ml Lê Long Hồ TĐH




















